5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z Dokumentacja
projektowa, Specyfikacja Techniczna, poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego,
zgodnie z art. 22, 23 1 28 ustawy Prawo budowlane.

Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien zapoznac si¢ z obicktem, w ktorym
beda prowadzone roboty. Odbidr frontu robot ma zosta¢ dokonany komisyjnie z udzialem

zainteresowanych stron i udokumentowany spisaniem protokotu,

5.2 Prowadzenie i trasowanie instalacji

» Rury HDPE Opto f50 z okablowaniem systemu, ukladane we wspolnym wykopie z

instalacja oswietlenia terenu, z zachowaniem odleglosci 30 cm od kabli energetycznych

e W budynku do pomieszczenia ochrony, instalacj¢ wykonaé w korytach
instalacyjnych PVC  60x90, natynkowo

Instalujac rury i korytka nalezy stosowac wszelkiego rodzaju ksztaltki takie jak katy,
luki, zlaczki i tym podobne. Przy trasowaniu ciggdow instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak
najmniejsze] liczby skrzyzowan i zblizen z ciagami instalacji elektroenergetycznych i z
innymi instalacjami, takimi jak siecig wodociagowa 1 kanalizacyjna, centralnego ogrzewania,
kanalami wentylacyjnymi itp. Nalezy przestrzega¢ wymagan co do minimalnych
dopuszczalnych odleglosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach instalacji teletechnicznych z

innymi instalacjami.

5.3 Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

Konstrukcje wsporcze 1 uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji, powinny
by¢ zamocowane do podloza (Scian, stropow, itp.) w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki

lokalne 1 technologiczne oraz sam rodzaj instalacji.



