4 WIKONANIEROBOY. . wuvmnusnsaausimssaassissi
5.1  OpgiIne WYMABANIA sccesssisssrsissrssiscssisssssssensassussassassisssssnssnsiissssssssansisssssesssassansasensss 8
51 Prowadzenieitrasowanie MELRIACH ..ciiiiiiniiniiisiesinisisiniisseiiaiiisisio
5.3  Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow........ AR, e BRI SERT 8
5.4 INSLAlOWANIE UrEDATRIL wiswissminiciisissoniosiaiioriosssiossinioiasiasiasiooissrinsssvisncisinnisiiiond
5.5 Roboty naprawcze - tynkarskie i malarskie.......cocvvrininnciiniinrcinncseanianiaeens 9

6 Badanin | POMIBTY iiiisiisssssimissmissasiosisimssisasii e it csiimniaiisd
6.1 Badania, pomiIaTY OFaZ LESLY wesisscisnmsmsnsisssmnssssasissmsasssnsrosssisssssssssristrnsisssss)

7  Przedmiar i obmiar robot ... R U P ARV AUUCRUNTOETRCENMRINION S |

8 Odbiory robt DudoWIARYCH s cussmsesssassarsasssrssrssssninnsssrsssrsnssvsnssspsasnarsnssnnsnsossessvoncs A

s-] Ddhiﬁr kuﬁfﬂwr LR L L L L e e L L L Ll 1“

8.1.1 Dokumentacja powykonawcza..............ccvvvnen, e e, s 11
8.2  Normy dotyczgce instalacji teletechnicznych...iiciinsnisirssississsssesinecsiene, 12

8.3 Normy i przepisy dotyczace zasilania eleKtrycznego......cccersrvnrrenrcscnnssrnnrinnens 12



