Po uruchomieniu systemow nalezy przeprowadzi€ nastgpujace testy:
e Kamery - sprawdzenie jakosci obrazu przy roznych warunkach oswietlenia (test w

dzien oraz w nocy), kontrola funkcjonowania telemetrii kamer obrotowych

e Rejestrator wizji — sprawdzenie prawnosci zapisow, jakosci odtwarzania zapisow
archiwalnych, czasu przechowywania zapisow archiwalnych, pod katem korekcji

ustawien parametrow zapisu.

7 Przedmiar i obmiar robdt

Przedmiar rob6t, wedlug ktorego Wykonawca sporzadza kosztorys ofertowy
opracowany na podstawie projektu. Zaproponowana przez wykonawcow cena powinna
obejmowac rowniez wyszczegolnione w ST roboty tymczasowe 1 towarzyszgce.

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych robot oraz
podaniu rzeczywistych tlosct uzytych materialow. Obmiar robot obejmuje roboty objete
umowg oraz ewentualne roboty dodatkowe, ktorych koniecznos¢ wykonania uzgodniono w

trakcie trwania robot.

8 Odbiory robot budowlanych

8.1  Odbidr koncowy

Przed przystapieniem do odbioru koncowego Wykonawca przygotowuje dokumenty
potrzebne do oceny wykonanych robot.
Do odbioru koncowego Wykonawca powinien przedlozy¢:

e aktualng dokumentacje powykonawcza,

e protokoty badan 1 pomiarow,

» oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacyi,
» 1nstrukcje eksploatacy dostarczonych urzadzen, (DTR)

Podczas odbioru koncowego komisja odbiorowa sprawdza zgodnos¢ wykonanych
robot z umowa, projektem specyfikacja, normami i przepisami oraz udokumentowanie
jakosci wykonanych robot odpowiednimi protokolami badan i pomiarow, a takze aktualnogé
1 kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej, protokoly odbioréw czgsciowych i z usuniecia

usterek, zaswiadczenia o jakosci materialow i urzadzen.



